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ROV KIEL 6000

The ROV Kiel 6000 (remotely operated
vehicle) has been designed for scientific
puposes with an operational depth rating of
OO0 m. Remaote control, data
communication and live video streams are
facilitated by a deep-sea glas fibre cable. The
glas fibres are enclosed in a 19mm thick
cable which alzo provides the electrical
power for the thruster, hydraulics, cameras
and lights.

& Printversian

The vehicle is an electrically powered work
class {class Iy ROV which has heen
manufactured by Schilling Rohotics,
Davic/CA. Its modular concept allows
different scientific payloads. With the depth
rating of 6000 m it is possible ta achieve
95% ofthe world's seafloor. It can he
operated from ships of opportunity, which
fullfill certain requierements as dynamic pasitioning {DP), beating capacity, electric and cranetwinch capacity,

ROV KIEL 6000 (Foto: K. Witkiewicz, IFM-GEOMAR)

The work class ROV Kiel 6000 allows for:

intervention and sampling procedures using manupulators with either 5 ar 7
funtions

station-keeping and autopilot mode in the range of tenth of centimetre while
countervailing currents of up to 2 knots

obszervation and documentation by various digital video and still cameras on pan
and tilt units

time data transfer within the gigabit range

atoolsled with approx. 100 kg payload allows for different scientific sampling tools
and collecting hoxes

The ROV is used in a 'live-boating-modus' which stands far online vehicel contral and live video transmission
through the deep-sea cable.

The ROV Kiel BO00 will be used for multidisciplinary scientific projects as for the installation and maintainance
of ocean observatories.

Procurement of the ROY has been made out ofthe Schleswio-Holstein Fund.

CONTACT

Prof. Dr. Colin Devey
FB4 - Dynamics of the
Ocean Flaar

Tel : +49 {09431 BO0-2257
Fax: +49 (0)431 B00-2624
E-mail:

cdevey (a) ifm-geormar.de

Dr. Friedrich Abegg
Technology and Logistics
Center

Tel.: +49 (0)431 6O0-2134
Fax: +49 (0)431 B00-2680
E-mail:

fabegy (a) ifr-geomar. de

SITEMAP
EC Kiel GOOO

® Techn. specifications
® Reguirements

® QOv-Team

® Cruise schedule

® Pictures

® |inks
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seafloor to 3 depth of 400 meters.

The submersible moves autonomously
underwater and is not connected by an
umbrilical cahle to a support ship. Two large
hemispherical viewports provide excellent
views ofthe sea bed and surrounding
environment far hoth the pilot and one
ohserver.

The relatively light weight {3 tons) and the
campact size (3% 2% 2.5 m) enahle
worldwide aperations fram a wide variety of
support ships that have sufficient crane
capacity, as well as logistically simple

RV POSEIDOH and JAGO in the Black Sea. Photo: K. Hissmann

transportation in a single 20' sea freight container.

Typical applications are deep-water explaration ofthe seafloor and overlying water column; digital photodviden
documentation; selective collection of specific arganisms, rock, gas and water samples; deployment of
instruments; environmental impact studies; inspections and salvages.

JAGO is presently the only manned research submersible in Germany. Ithas been stationed at the Leibniz
Institute of Marine Sciences {FM-GEOMAR) since 2006, The craftwas built in 1988, according to the rules ofthe
Germanischer Lloyd for undenwater vehicles, by a small expertteam lead by marine biologist Hans Fricke atthe
farmer Max Planck Institute for Behavioural Physiology.

® Technical specifications

® Planned and previous operations since 2006

® Reguirements for support ships and transport

Last Update this page: 10.04. 2008,
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Projects
(] "JAGO" is a manned submersible primarily
i s dedicated to exploration and research in
Directions
matine sciences. It allows researchers of CONTACT

Structure different disciplines a personal view an the Submersible Team

Karen Hissmann
IFM-GECRMAR
Wischhofstr. 1-3,
Build.8D/Room 134
D-24148 Kiel, Germany
Tel. +49 431 600-2253
Fax +49 431 600-2925
E-mail: khissmanniifim-
neomar.de

Jirgen Schauet
Build.14/ Room 106
Tel.:+49 431 600-1660

Fax +49 431 600-2680
E-mail: jschauerigifn-
geamar.de
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AKTUELLES INSTITUT FORSCHUNG LEHRE WISSENSWERTES
INSTITUT AUV ABYSS & Druckversion| | KONTAKT
Kontakt Das AUV "ABYSS" ist ein fiir den Prof. Dr. Colin Devey
Tief bereich bis 6000 m konzipienes FB4 - Dynamik des
Anfahrt autonomes Unterwasserfahrzeug vom Typ Ozeanbodens
REMUS, das mit der Hilfe von verschiedenen Wischhofstr, 1-3, Geb 8D/
Struktur Echoloten und Sensoren sowohl den Raum 203
Meereshoden kartieren, als auch D-24148 Kiel, Germany
» Zentrale Einrichtungen physikalische Parameter aus der Tel.: +43 (01431 500-2257
Wassersaule sammeln kann, Das Gerat Fax: +49 (0j431 600-2624
Aguarium wird mit Lithium-Batterien bestickt, mit derm E-mail:
es (her einen Tag autonom tauchen und cdevey (a) ifm-geomar.de
Bihbliothek messen kann.
Zu Beginn eines AUV-Einsatzes wird dem | _ ;
Rechenzentrum Fahrzeug Ziel, Kurs und Aufgabe AUV REMUS 6000 (Foto: Hydroid) Eéﬁ%syﬁ:%“iscdh;w’rz
. einprogrammiert. Das torpedo-dhnliche Dzeanbodens
Forschungsschiffe Systern kann dann mehrere Fragestellungen wahrend eines Einsatzes bearbeiten. Hierzu werden Wischhaislr. 1-3 Geb GE /
Lithothek unterschiedliche Melsysteme an dem AUV installiert. Die derzeitige Ausstattung zur Messung der Raum 202 ) !
HAEHE Meerwassempararmeter sind; D-24148 Kiel, Germany
Technik- und ® gine Termperatur und Drucksonde (CTDY -FFEL: ::11% ((%))iﬂ %%%%gﬁ
jsti ax -
Lo EE A * cin Partikelsensar E-mmail-
Tauchboot JAGO ® ein hochauflasendes Echalot, klackschewitz (a) ifm-georm
- ® cin Seitensichtsonar
RO Kiel 6000

ein Sonar, das Tiefenprofile des Sediments erstellt

> ALY ABYSS

eine Fotokamera zur Karierung und Dokumentation des Meereshodens

Technische Dienste
Dias ALY kann auf allen mittleren und grofien deutschen Farschungsschiffen eingesetzt werden. Das

Laboratorien Ausszetzen und Einholen erfolgt dahei dber ein extra fir das System konzipierten hydraulisch angetriebenen
Aussetzrahmen.
Verwaltung Die Beschaffung des AUY-Systems erfolgt aus Mitteln der Deutschen Forschungsgemeinschaft und es wird in
_ PocassetiMassachussets von der Firma Hydroid, LLC, gebaut
Gremien
i ® Technische Spezifikationen
(HEEEIED * Schiffsanforderungen und Transport
Firderverein des * AN -Team
IFM-GEOMAR * Zeitplan der AU Beschaffung
Mitarbeitersuche * Stellenausschreibungen g
§ - - & Einsatzplanung
Mitarbeiterseiten o Projekte
Webmail * Bildergalerie
® |inks 2
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i
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— Seismi T T ] 8. Schmek (M. 1559)
— Mgtine . . Frank-5cholz (Tel : 1544) Fink, T
Physikalische Prof. Or. M. WaH (Ta - 4577) Prof. O, C. Barndt. (Tl : 2273) i Fe {H o Opow AT o)
Cl
[o7 bl o e
- Prod. Dr, H. Kopp (Tal = 2334) Personal Daten- und
L Grodraumige Zinuistion o
Prof.Ox. M“g:fm (. 4100) | [ Prof- Dr-Dw. Wislace (74 - 4200) . Marine Selamk — 2. Paters (Tal.: 2530) il Rechenzentum
Exporimentelie Croanographie Marinar Kohlenstoffkroistul of. Cx. £, Fith (Tel.; 2328) Dr. A, Lehmenn (Tal.: 1566
Prof, O, P. Brandt (T - 4105) Frof. Dr. A. Kortsnger (T4 : 4205) Marine Mikrobiolagie D, W. Weirrebe (Tel.: 2281)
Innerer Dienst
— Maring Mirobicloge —s
Theorie und Modellierung I I Frof. ©r. 3. F. Imhoff (Ta.: 4450) H. Vogt (Tel.; 1522) Forschungsschiffe
g grap | Or T Mller (T.: 4151
Cirean-MoceNenng i
=] Frof.Or.C. Boaing (7.:4003) | || Fers ‘(“"N“_:] P Dv. . v, Brockel (T.: 4255)
Theornetische Creanographie Bickogischa £ he und — % ,’
Prof. O, R, Greatbatch Tel.; 4000) Prof. D, U, Riebesell (T - 4444) y le Sy L)) | | Technische Dienste
e Vobanismus & Hyrothermetismus F. Helz (Tl : 2700)
g Prof. Dr. . La Reche (T2 4212) Evolutionstikologis | Frof. Or. €. W, Dévey (Fd: 2257)
g Mariner Fische Patrokogie und Geochtm T
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L1 Prof.Or. A. Macke (Tal.: 4057) . P Prof. Dr. R, Haned (Tal.: 4556) L ”"‘"‘1‘,:7";’7“;‘5‘ Leiw)
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Cuean-Mitiere Atmosphare | | | LT
Pref. Dr. K. Kriger (T4 : 4062) Dr. Q. Prannkuche (Tel - 2113)
Angewandte F & E Projekte GroBprojekte Grundlagenforschung
E jie- und CO,-D: U hnologis Exzell "Ozean der Zukunft”
Lester: Cr. Warner Bruckmann (Tel_: 2819), : =
Prof, Or, Klous Wallmann (Tl 2267) Sprecher: Frof. Dr. Martin Visbedk: (Tel.: 4100) Letzte Anderung:
08.10.2008
5 A . Sonderforschungsbereich SFB 574:
z“""f‘ Lol ‘:‘ﬁ i) Volatile und Fluide in Subduktionszonen
Leiter: Prof. Dr. Johannes £, Imhoff (Ta.: 4450) e e e T ]
Marine Aquakultur (Nemo) Sonderforschungsbereich SFB 754:
Bi e il ol
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im tropischen Ozean
Speachar: Prof. Dr. Douglas Wallace (Tl : 4200)
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The LARS for Quest and Kiel6000
has been adapted to:

-RV POLARSTERN

-RV SONNE

-RV METEOR

-RV L'ATALANTE

-Is prepared for RV MARIA S.
MERIAN

g- ) F. Abeqgg,
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-JAGO requires a crane with more
than 3.5t capacity, space for one 20"
container and deck space for the
vehicle
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AUV LARS
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- AUV ABYSS needs space for two
20" container, whereas one could be
stowed elsewhere, but the LARS has
to be fixed on deck.
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